Los ultimos cambios en la version 1.3 de MEFI, de 15 de febrero de 2023, son:

e Se ha afladido un nuevo modelador/mallador tridimensional. EI modelador
admite el area EXT(RUSION) vy los volimenes “BLO(QUE)”,
“EXT(RUSION)”, “CUN(A)”, “ESF(ERA)”, “CIL(INDRO)”, “CON(0)”,
“TOR(0)”, “TRA(SLACION)”, “ROT(ACION)”, “SUM(A)”, RES(TA)”,
INT(ERSECCION)” y “RAD(I0)_ACU(ERDO)”. La sintaxis es la siguiente:

AREAS

1 EXTRUSION Tin traX traY traZ
2 EXTRUSION T1in ejeX ejeY ejeZ X0 YO ZO ang

VOLUMENES
1 BLOQUE X0 YO Z0O BHL
2 EXTRUSION are ejeX ejeY ejeZz X0 YO Z0 ang
3 CUNA X0 YO Z0 disX disY disz
4 ESFERA Xc Yc Zc R
5 CILINDRO Xc Yc Zc ejeX ejeY ejeZ R
6 CONO Xc Yc Zc ejeX ejeY ejeZ Ri RF
7 TORO Xc Yc Zc radR radr
8 TRASLACION vol traX traY traZz
9 ROTACION vol ejeX ejeY ejeZ X0 YO Z0 ang
10 SUMA voll vol2 vol3
11 RESTA vol voll vol2 vol3

12 INTERSECCION  voll vol2 vol3
13 RADIO ACUERDO wvol Tinl,lin2,1lin3 rad

Por ejemplo:
VOLUMENES
1 BLOQUE 0.0 -H/2 -B/2 L HB
2 BLOQUE 0.0 -H/2+e -B/2+e L H-2*e B-2*e
3 CILINDRO L/4 0.0 -1/2 0.0 0.0 I d/2
4  CILINDRO L*3/4 0.0 -1/2 0.0 0.0 1 d/2
5 SUMA 1 4
6 RESTA 52 3
7 RADIO ACUERDO 6 21,23,24,28 rl-e
8 RADIO ACUERDO 7 31,33,35,39 rl
9 RADIO ACUERDO 8 26,30 r2




El mallador admite los elementos “TET(RAEDRICO) LIN(EAL)”,
“TET(RAEDRICO) CUA(DRATICO)”, “HEX(AEDRICO) LIN(EAL)” vy
“HEX(AEDRICO)_CUA(DRATICO)".

ELEMENTOS_VOLUMENES

TODOS SOLIDO TETRAEDRICO_CUADRATICO 1 NO

Para visualizar mejor la numeracion de los puntos, lineas y areas (para definir
radios de acuerdo, malla, apoyos, cargas...) se puede activar el modo alambrico
(Ctrl + Alt + A). Al pulsar el boton de numeracién consecutivamente, se
visualiza la numeracion de puntos, lineas, areas...

&
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Se ha implementado el comando
“DES(PLAZAMIENTOS) LOC(ALES) ARE(AS)”.

DESPLAZAMIENTOS_LOCALES_AREAS

3 1 LIBRE LIBRE 0.0




Los altimos cambios en la versién 1.2 de MEFI, de 19 de diciembre de 2016, son:

e Se ha afiadido la visualizacion de las secciones de las barras, en el punto medio
(tamafio real, doble o cuadruple -se muestra en el boton-). Si la barra es de
inercia variable se dibujan tres secciones (correspondientes al 25, 50 y 75% de la
longitud).

ner MEFI - [m] X
Archive Edicién Proceso Ver Plantillas Opciones |diema Ayuda

E=HE 5o E R M, =lgp  Estado|1 v‘
Nuevo.mefi
TiTULO Problema de element .

Problema de elementos rigidos  (estada 1)

PARAMETROS MEFI

L 6.0

H 3.0

E 210e6
M 1p.o

PUNTOS
10

0.0 0.0 o
z 0.0 H o =N
L/2 H

|2/

MATERIALES
1 OUNG E
ELEMENTOS_LINEAS {

o 1 IPN180

puntos =3
Tineas =2
volumen = 1.6740e-02

729x530  03/09/201613:58:39 1/1

e Se haredisefiado la barra de botones (se divide en subbarras flotantes).

m# MEFI - u x
Archive Edicion Procese Ver Plantillas Qpciones |dioma Ayuda
ZEHd BE e =g euwn[t o

e Se ha anadido la posibilidad de elegir (menu “Opciones -> Método iterativo™) el
tipo de método a usar en la resolucion de los sistemas de ecuaciones (directo o
iterativo).

e Se ha afadido la posibilidad de elegir (menu “Opciones -> Matriz de rigidez”) el
tipo de matriz a usar en el almacenamiento de la matriz de rigidez ensamblada
(densa, en banda, en perfil y dispersa).



e Se ha afadido la visualizaciéon del diagrama de tensiones equivalentes de von
Mises maximas (el mayor valor de cada seccion).

mH MEFI - =] x
Archive  Edicién  Yer Proceso  Plantillas  Opciones  Jdiema  Ayuda
SSEBEC gouma snorno =S estado|t - E
Muevo.mefi
TITULO Froblema de elemantos rigidos L ™,
Problema de elsmentos rigidos  (estado 1)
PARAMETRO
Tangi qui won Miges MEFI
L &0
H 3.0
E 2106
b 50e-3
h  100e-3
P 1.0
PUNTOS
1 0.0 0.0
2 0.0 H l— T l l,
3 ouEon £ N G T N N | 4
tnEA: L
12
2 21
RIALE
¥ E
PROPIEDADES
b*h b*hA3/12
ELEMENTOS_LINEAS
1
DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES PUNTOS
i 1 0.0 0.0 0.0
i 1 0.0 0.0
el
CARGAS_GLOBALES_LINEAS 1
z 1 NIFOR 0.0 -p
[rrevpeeey
o 1
semmmenas ~
estado 1
pun desx desy girz reax reay momZ
1 0.00000000e+00 0.00000000e+00 0.00000000€+00 1.19946690€+00 3.00000000€+00 -1.19880053e+00
2 3.42704830e-06 -5.57142857¢-06 -2.05851365e-03
3 0.00000000e+00 -6.95348480€-03  0.00000000€+00 -1.19946690€+00 2.10039982€+00
1in punini punFin axiIni axiFin aximdn HANTMAR waxiNu
corini corFin cormax NCorMax xCornul
lelni f1eFin Flaay HE T eMd xFlenul w
Finalizado andlisis (gdi = 9, tie = 0.015) T2530  23/06/2016 18:32:01 11

e Se han afiadido la linea “REC(TA)” y las é&reas “POL(IGONAL)” vy
“CUA(DRANGULAR)”. De esta forma se crean automaticamente los puntos
que forman la linea, y los puntos y las lineas que forman las areas.

LTNEAS
1 RECTA 0.0 0.0 LH

AREAS

1 POL IGONAL xcen ycen rad ang 6
1 CUADRANGULAR 0.0 0.0 L 0.0 L/2 H O0.0H

e Se han afadido desplazamientos parciales en lineas y areas (solo rectangulares),
y cargas parciales en areas (s6lo rectangulares).

DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES_L INEAS
1 1 LIBRE 0.0 0.0 L/2
CARGAS_LOCALES_AREAS

6 1 UNIFORME 0.0 -p 0.0 O 0 0 H/2



Los altimos cambios en la version 1.1 de MEFI, de 27 de marzo de 2014, son:

e Se ha cambiado el editor de datos. En el nuevo el texto se colorea segun la
sintaxis (también se marca, con fondo rojo, la primera linea donde hay un error
al actualizar/mallar/analizar los datos) y se permiten deshacer hasta 100 cambios
(1 con el anterior).

TITULO Nuevo editor
PARAMETROS
rad 0.2
ang 30*pi/180
X rad*cos(ang)
y rad*sen(ang)

PUNTOS

LINEAS

1 POLINOMIAL 1 2

e Se ha implementado una versién del programa para Windows 64 bits.

e Se han ampliado el menu “Plantillas” afadiendo plantillas para problemas
completos de diferentes tipos:

Problema de elementos articulados;
Problema de elementos rigidos;
Problema de tensidn plana;

Problema de deformacién plana;
Problema de axisimetria;

Problema de elasticidad tridimensional;
Problema de transmision de calor, y
Problema de torsién.

e Se ha afadido el menu “Idioma” que permite elegir entre los idiomas espafiol e
inglés. Los comandos pueden escribirse en cualquiera de los dos idiomas,
independientemente del elegido en el menu.

e Ademaés del caracter ‘$’, se admite ‘%’ para comentarios hasta final de linea. Se
afiade el carécter ‘#’ para comentario hasta final de archivo.



Pueden usarse tildes (acentos y la fi) tanto en los parametros como en los
comandos y en las funciones (en los comandos y en las funciones su utilizacion
es opcional).

Se han afiadido los menus “Archivo -> Guardar resultados (con tabulaciones)...”
y “Edicion -> Copiar resultados (con tabulaciones)”, que afiaden tabulaciones
entre palabras/numeros, para facilitar la copia de resultados en hojas de calculo.

Al modo escala, “Shift + boton izquierdo / derecho” para aumentar o disminuir
la escala de los diagramas de esfuerzos / cargas, se afiade el boton central —o los
dos a la vez- para variar el tamafio de la numeracion.

Se ha implementado el comando “CAR(GAS)_LOC(ALES)_ARE(AS)”.

En problemas de barras de nudos rigidos, se pueden obtener desplazamientos y
esfuerzos en puntos intermedios que no forman parte del modelo.

PUNTOS
$ pun X Y
0 L/2 0. $ no incluido en ninguna linea
1 0.0 O

0]

2 L

0.0000e+00 -1.2314e-02 -8.1127e-03
0.0000e+00 0.0000e+00 0.0000e+00 0.0000e+00 1.0000e+04 2.5000e+04
0.0000e+00 -3.4769e-02 -9.2716e-03

punl punF axill axilF axilP
cortantel cortanteF cortanteP

flectorl flectorF flectorP

desplal desplaF desplaP

1 2 0.0000e+00 0.0000e+00 0.0000e+00
1.0000e+04 0.0000e+00 5.0000e+03
-2.5000e+04 0.0000e+00 -6.2500e+03
0.0000e+00 -3.4769e-02 -1.2314e-02

En las propiedades predefinidas se han afiadido las secciones circulares macizas.

En las propiedades predefinidas se han afadido tubos redondos y tubos
rectangulares.



Los altimos cambios en la version 1.0 de MEFI, de 12 de octubre de 2006, son:

Se ha cambiado el formato de la ayuda, pasando de *hlp’ (no soportado por
Windows Vista) a ‘chm’ (*html” compilado).

Se ha afadido el mend “Plantillas” para insertar plantillas de los comandos en la
subventana de datos.

Se han afiadido las areas “SUM(A)”, RES(TA)” y INT(ERSECCION)” para
efectuar operaciones logicas entre areas, y “RAD(IO) ACU(ERDO)” para
modificar un area afiadiéndole un radio de acuerdo en ciertos puntos.

AREAS

$ are tipo
5 SUM 1:
8 RES 5:
9 RAD ACU 8

4
7

1:4 R

Se han afadido las éareas “TRI(ANGULAR)”, “REC(TANGULAR)” vy
“CIR(CULAR)”. De esta forma se crean automaticamente los puntos y las lineas
que forman las areas.

AREAS
$ are tipo coor dim
1 REC 0.0 0.0 L H

Se han afadido los menus “Archivo -> Guardar graficos...” y “Archivo ->
Guardar resultados...”.

Se pueden insertar varias hojas a la ventana principal para analizar varios
problemas a la vez.

Se han afadido las cargas “CAR(GAS)_HID(ROSTATICAS) ARE(AS)”, para
cargas distribuidas proporcionales a la coordenada vertical.

CARGAS_HIDROSTATICAS_AREAS
$ are est presioén/y
1 1 ro*g

Presa iestado 1)

MEFI




e Se ha afadido el analisis de problemas de elasticidad tridimensional. Los
volumenes admitidos son: “MAP(EADO)”, “BLO(QUE)”, “EXT(RUSION)” y
“LIB(RE); los tipos de elementos: SOL(IDO) y CAM(PO); y las formas:

TET(RAEDRICO)_LIN(EAL), TET(RAEDRICO)_CUA(DRATICO),

TET(RAEDRICO)_CUB(ICO), HEX(AEDRICO)_LIN(EAL),

HEX(AEDRICO)_CUA(DRATICO) y HEX(AEDRICO)_CUB(ICO).
VOLUMENES

$ vol tipo are|coor+dim
1 MAP 1:6
2 BLO 0.0 -H1/2 R R-r H1 L2
3 BLO R -H2/2 0.0 L1 H2 R-r

ELEMENTOS_VOLUMENES
$ vol tipo forma mat pro
TOD SOL HEX_CUB ACE NO

DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES PUNTOS
$ pun est DX DY DZ
13 1 0.0 LIB LIB

DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES_ AREAS
$ are est DX DY DZ
11 1 LIB 0.0 0.0

CARGAS_GLOBALES_AREAS
$ are est tipo pX pY pZ
15 1 UNI 0.0 -p 0.0

Voladizo en L {estado 1)

MEFI

Tension equivalente von Mises (deformada x 30)

3.6210e+05 3.6008e+07 7.1655e+07 1.0730e+08 1.4295e+03
1.8185e+07 5.3832e+07 8.8478e+07 1.2512e+08



e Se ha afnadido el mend “Ver -> Seccion mas solicitada” para mostrar las
tensiones de la seccion de la barra mas solicitada.

Viga isostatica (estado 1)

Tensiones tangenciales, normales y de von Mises MEFI
Axil =0, cortante =-383.33 vy flector =-400 (linea=1, x=86)

Ta0¥50 . h=50mm, b=50mm, e=Bmm ¥ cdg=1359 mm

b 1.15e+158 1.15e+158

|—'4%

h e
-1.74e+0B
3.01e+lB
-4 BEe+HI7 4.66e+Hl7
J\ Tangenciales Mormales von hises
7.58e+15

e Se ha afiadido el elemento “RIG(IDO)_MED(IO)”, para mallar lineas con
elementos rigidos apoyados sobre un medio elastico.

PROP 1EDADES
$ pro are ine bal
1 A | ks

ELEMENTOS_L INEAS
$ lin tipo mat pro
1,2,4,5 RIG_MED 1 1

Partico con zapatas v suelo  (estado 2)

MEFI

0.00408 1 T0.00408

e

]

=



Los altimos cambios en la version 0.9 de MEFI, de 15 de octubre de 2004, son:

e Se pueden concatenar condiciones, en la instrucciéon “IF”, mediante “|” (0) y
Ll&l’ (y):
IF a==1 & b==2

END

e Se admiten desplazamientos impuestos en coordenadas locales, tanto en puntos
como en lineas:

DESPLAZAMIENTOS_LOCALES_PUNTOS
$ pun est DX DY Gz angxX
1 1 0.0 LIB LIB 30*pi/180

DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES_PUNTOS

$ pun est DX DY Gz
2 1 0.0 LIB 0.0

Apoyo inclinado en punto {estado 1)

MEFI
W 1 Q\Q
DESPLAZAMIENTOS_LOCALES_LINEAS
$ lin est DX DY
2 1 LIB 0.0
DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES_LINEAS
$ lin est DX DY
4 1 LIB 0.0
Apoyo inclinado en recta  (estado 1)
MEFI

bl LV LI b i)l
R

7




e Se admite la definicidn directa del modelo de elementos finitos.

NODOS

$ nod X Y
1 0.0 0.0
2 1.0 0.0
3 1.0 0.5
4 0.0 0.5
5 0.5 0.0
6 1.0 0.25
7 0.5 0.25
8 0.5 0.5
9 0.0 0.25

ELEMENTOS

$ ele tipo forma o] mat  pro

ACE NO

nod
1 DEF_PLA TRI_CUA 1:3,5:7
1,3 7:9 ACE NO

5:

2 DEF_PLA TRI_CUA ,3,4,

DESPLAZAMIENTOS__IMPUESTOS_NODOS
$ nod est DX DY

1,4,9 1 0.0 0.0

2,3,6 1 0.0 LIB

CARGAS_SUPERFICIALES_ELEMENTOS
$ ele ari est tipo px py
2 2 1 TRA 0.0 0.0 1.0e6 0.0

CARGAS_TERMICAS_ELEMENTOS
$ ele est iTemp
TOD 1 0.0

e Para el mallado de lineas, se ha afiadido el espaciado variable, definido mediante
la relacion entre la longitud de la Gltima y la de la primera de las divisiones.

MALLADO_LINEAS

$ lin div relEsp
1 16 10.0
2 8 10.0

Voladizo sometido a flexion simple  (estado 1)

MEFI

[ i S S o



e Se han afiadido botones para representar mapas de tensiones principales.

e Se han afadido las cargas “CAR(GAS)_CEN(TRIFUGAS)_ARE(AS)”, para

problemas con simetria de revolucion.
CARGAS_CENTRIFUGAS_AREAS

$ are est velAng
1 1 1000*pi/30

e Se ha eliminado la restriccion que solo permitia el uso de lineas polinomiales
para crear areas mapeadas.

LINEAS

$ [lin tipo pun
1 POL 23
2 POL 4 5
3 ARC 124
4 ARC 135
AREAS

$ are tipo lin
1 MAP 1:4

Depdsito esférico sometido a presion interior {simetria) ({estado 1)

MEFI




Los altimos cambios en la version 0.8 de MEFI, de 1 de mayo de 2004, son:

e Se han predefinido materiales (“ACE(RO)”, “ALU(MINIO)” vy
“HOR(MIGON)fck”), y propiedades (perfiles laminados “IPN”, “IPE”, “HEB”,
“HEA”, “HEM”, “UPN”, “L”, “LD” y “T”). Las unidades son las
correspondientes al Sistema Internacional.

ELEMENTOS_L INEAS

$ [lin tipo mat pro
1 RIG ACE HEB200
2 RIG HOR30 1

e Se haafiadido la linea “SPL(INE)” (cubico natural).

LINEAS
$ [lin tipo pun
1 SPL 1:5

e Se haafiadido el elemento “AXI(SIMETRICO)”, para problemas con simetria de
revolucion.

ELEMENTOS_AREAS
$ are tipo forma mat pro
1 AX1 CUA_LIN 1 NO

e Se admite el uso de “:”, “,” y “TOD(OS)(AS)” para indicar varios puntos, lineas
0 areas.
CARGAS_GLOBALES_L INEAS
$ 1lin est tipo pX pY
TOD 1 UNI 0.0 -10.0 $ todas las lineas

1:3,5 2 UNI 0.0 -20.0 $ lineas 1, 2, 3y 5

e Se han eliminado las restricciones que obligaban a que los comandos se
escribieran con mayusculas y que los parametros empezaran por minuscula.

paraMETROS
$ par val
Young 2.1e8

e Se ha eliminado la necesidad de afadir blancos antes y después de “==", “1=",
Ll<’1 ll>111 LL<:1’, Ll>:1’, ll:11 y 13 11.

ELEMENTOS_L INEAS
$ lin tipo mat pro
FOR 1=1,10

i RIG 1 i
END



e Se escriben los valores extremos y maximos de los diagramas de esfuerzos y de
la deformada de las barras, y las escalas correspondientes.

Yiga isostatica (estado 1)

MEFI

Maomentos flectores (deformada x 200) 40

o 400
l /\k 141 nle-DB

|IIII|IIII| |IIII|IIII| |IIII|IIII|
] 1 ] 0.00a 0 20

e Se dibuja la evolucion del mapa a lo largo de la linea que une dos nodos (se
pulsa “Ctrl. + boton izquierdo” en el primer nodo, se mueve el raton sin soltar el
botdn, y se levanta en el segundo nodo).

Gancho de espesor variable (estado 1)

Tension normal v M EFI
nodo 20 (punto &) 1.03528694e+08 nodo 53 (punto 10} -4 48158778e+07
|
-6.9968e+07 -2.6593e+07 1.6781e+07 6.0155e+07 1.0353e+08

-4.8281e+07 -4.8062e+06 3.8468e+07 8.1843e+07



e Si se afiaden puntos que no forman parte del modelo pero que pertenecen al
dominio de definicién de la pieza, se escriben los resultados (compatibles con
las funciones de forma) correspondientes a sus coordenadas y al elemento al que
pertenecen.

Archivo Edicidn Ver Proceso Ayuda

z|d|Be|B|olalaf [ afm £ |n|m|mElo & o] 5] %] e |m] e =] oebmed [ 4

‘WoladizoFlexidnSimple. dat |

TITULO voladizo sometido a Tlexidn simple . L. .
° *| ‘oladizo sometido 2 flexian simple  (estado 1)

;AR:';ETRS; Tensidn normal ¥ MEFI
L 0.2 £ m
t 0.01 s m
F 10.0e3  § N
H L/

dv
FUNTOS
pun X ¥
1 0.0 -H/2
2 L —H/2
2L H/2
4 0.0 H/2
5 L 0.0
6 0.0 0.0
7L/ H/4
LINEAS
£ 1in tipo pun
1 POL 12
2 POL 253 —
2 POL 43
4 POL 14
AREAS

$ are tipo 1in
1 MAP 1:4

PROPIEDADES
$ pro esp
1 t
ELEMENTOS_AREAS - -9.7347e+07 -4.0674e+07 0.0000e+00 4.8674e+07 9.7347e+07
- -7.3010e+07 -2.4337e+07 2.4337e+07 7.3010e+07
estado 1
punto desplax desplay reaccionx reacciony normalx normaly tangenxy principall principalz eqvonMises errgstr
1 5.0980e-05 -1.6074e-04 -1.5006e+07 -6.6085e+06 6.2471e+06 -3.2801e+06 -1.8334e+07 1.6934e+07 1.0103e+01
2 0.0000e+00 -4.3251e-06 -9.7347e+07 -1.1039%e+07 2.6835e+07 -3.3753e+06 -1.0501e+08 1.0336e+08 1.2763e+01
3 0.0000e+00 -4.3251e-06 0.00002+00 9.7347e+07 1.1039%e+07 2.6835e+07 1.0501e+08 3.3753e+06 1.0336e+08 1.2763e+01
4 -5.0980e-05 -1.6074e-04 1.5006e+07 6.6085e+06 &.2471e+06 1.83348+07 3.2801e+06 1.6934e+07 1.0103e+01
& 0.0000e+00 0.0000e+00 0.0000e+00 O0.0000e+00 O.0000e+00 O.0000e+00 2.9332e+07 2.93328+07 -2.9332e+07 5.0805e+07 1,2751e+01
& 0.0000e+00 -1.6124e-04 0.0000e+00 0.0000e+00 B.7440e+06 §.7440e+06 -8.7440e+06 1.5145e+07 1.0102e+01
I 7 -2.4715e-05 -1.3318e-04 6.7800e+06 B.948Be+05 1.0000e+07 1.4261e+07 -6.5865e+06 1.8458e+07 1.0493e+01
Modificado Analisis finalizado (gdl = 30, tiem = 0.01) 1

e El modo escala: “Shift + botdn izquierdo” y arrastrar hacia arriba para aumentar
y hacia abajo para disminuir la escala de los diagramas de esfuerzos o de la
evolucién del mapa a lo largo de la linea que une dos nodos, y “Shift + botén
derecho” para la escala de las cargas.

e Se ha afiadido el menu “Ver -> Diagndstico de la solucién”.

[ Diagnéstico de la solucidn |Z||E E|

NUmero de elementos = 512
NUmero de nodos = 1633
Wumero de gdl = 3266
NUmero de Tlops = 21392277
Tiempo factorizacion = 0.51 s

Numero de condicidn 2.31252+06




Los altimos cambios en la versién 0.7 de MEFI, de 1 de abril de 2003, son:

e Se ha implementado la formulacion del elemento triangular con coordenadas de
area, en vez de colapsar los nodos de una arista en el elemento rectangular.

Voladizo sometido a flexion simple  {estado 1)

MEFI
TN

e EIl modo seleccion: “Ctrl + botdn izquierdo”

para nodos (escribe el valor del

mapa en el nodo seleccionado), y “Ctrl. + boton derecho” para elementos
(escribe la matriz de rigidez y los vectores de cargas del elemento seleccionado).

Archivo Edicidn Ver Proceso Ayuda

f30= 13 il | PY S Pl i s N SR 51 S

MEFI EEX

| | Estadn m ’_:I

‘WoladizoFlexidnSimple. dat 1

TITULO voladizo sometido a flexidn simple . L. .
° *| ‘oladizo sometido 2 flexian simple  (estado 1)
PARAMETROS, MEFI
$ par wval
L 0.2 $m
t 0.01 sm
F 10.083  § N
H L/2
pt  1.5°F/H
pn  65FEL/H/H
dv —th
PUNTOS
£ pun X ¥
1 0.0 -H2 |
2 L -H/2
E] L H/2 |
4 0.0 H/2
5L 0.0 |
6 0.0 0.0
7L/8 H/4 l
LINEAS 1
$ 1in tipo pun l * *
1 POL 12
2 POL 253 |
3 POL 43
4 POL 14
* x
AREAS
$ are tipo 1in
1:4
PROPIEDADES
$ pro esp
1t
ELEMENTOS_AREAS
$ are tipo forma at  pro ‘m||m||
1 TEN_PLA CUA_LIN ACE 1 &
1} 002
elemento 1 drea 1 K f1
1.0385e+03 0.0000e+00
3.7500e+08 1.0385e+03 1.8750e+03
-6.3462e+08 2.8846e+07 1.0385e+03 0.0000e+00
-2.8846e+07 1.1538e+08 -3.7500e+08 1.0385e+03 0.0000e+00
-5.1923e+08 -3.7500e+08 1.1533e+08 2.8846e+07 1.0335e+03 0.0000e+00
-3.7500e+08 -5.1923e+08 -2.8846e+07 —6.3462e+08 3.7500e+08 1.0385e+09 0.0000e+00
1.15382+08 -2.8846e+07 -5.1923e+08 3.75008+08 -6.3462e+08 2.88468+07 1.0385e+09 0.0000e+00
2.88462+07 -6.3462e+08 32.7500e+08 -5.19232+08 -2.88468+07 1,1538e+08 -3.7500e+08 1.0385e+09 3.12508+03

Modificado Mallado finalizado (nod = 15, ele = 8)




e Se ha afadido el menu “Archivo -> Exportar a ANSYS...”, para crear el archivo
de macros de ANSYS que genera el modelo de elementos finitos.

MEFI (=]

Archivo Edicdén Ver Proceso Ayuda

P TS 1 Pt e e ] o o s Y

VoladizoFlexidnSimpleSim. dat ]

ITULO Voladizo sometido a flexion simple . - . " .
B ple ¢ Voladizo sometido a flexion simple (simetria) (estado 1)
FARAMETROS MEFI
t par val
L 0.2 sm
t 0.01 sm
F 10.0e3 £ N
H L/2
pt  1.5*F/H
pn  &*FEL/H/H
AREAS
$ are tipo coor dim
1 REC 0.0 0.0 L H/2 _ s
FROPIEDADES
£ pro esp £ *
10t |
ELEMENTOS_AREAS
§ are tipo forma mat pro l
1 TEN_PLA CUA_LIN ACE 1 l « «
MALLADO_L INEAS 4
£ 1in div
1,z 1
DESPLAZAMIENTOS_GLOBALES_PUNTOS
£ pun est DX DY
1, 1 0.0 LIB
2 1 0.0 0.0
CARGAS_LOCALES_LINEAS
$ 1in est tipo px
FPAR  pt pt*3/4 0.0 0.0 -pn/2 .
4 1 PAR 0.0 pt=3 4 pt 0.0 0.0 [ R
il 0.0z
< >
Modificado Mallado finalizado (nod = 4, ele = 1) 1
/CLEAR, START

/TITLE,Voladizo sometido a flexiéon simple (simetria)
ET,1,PLANE42,,1,3

R,1,0.01

MP,EX,100001,210000000000

MP,PRXY,100001,0.3

MP,DENS, 100001, 7850

MP,ALPX,100001,1.2e-05

N,1,0,0

F,3,FY,1875
F,4,FY,-1875
LSWRITE,1
EPLOT
/PBC,ALL, ,1
/PSF,PRES,NORM,2,0,0
/REPLOT
FINISH

/S0LU
LSSOLVE, 1,1
FINISH



e Se ha implementado la envolvente de estados de cargas.

ENVOLVENTES_ESTADOS_CARGAS
$ este est
12 8:11

Partico a dos aguas. Envolvente de estados  ({estado 12)

MEFI

Momentos flectores

2 Be+04 2.BBe+04

H6e+04

wr

e Se ha afiadido el ment “Ver -> Ensamblaje”, para ver la matriz de rigidez
ensamblada, sin y con renumeracion de los nodos, y hacer una estimacién del
coste computacional.

Acoplamiento de desplazamientos enlinea  (estado 1)

MEFI

1(1)

Sin renumeracion

con renumeracion

banda = 2443 banda = 214
perfil = 2885441 perfil = 186379
Mbytes = 881 Mbytes = 5.7
Gflops = 26.4 tflops = 1103
tiempo =465 min tiempo =116 5

2519(5038)
nodo(gdl)




